tr

a"i 4‘
S°PAW.

www.paw.com.tr

DL A AN
- -“ﬁ‘ -

PAW-PRO STAR EN-PROSH
KONTROL
UNITESI
230 VAC 50 Hz MONOFAZE
400 VAC 50 Hz TRIFAZE

C€



ICINDEKILER

SAYFA
GUVENLIK DIREKTIFLERI 1
KATALOGTA GECEN UYARI iSARETLERININ iZAHI 1
Bireysel Uyarilar 1
Genel Uyarilar 2
KONTROL PANO GORUNTUSU
KONTROL PANO KABLO GiRiSi
KONROL PANOSU iC DUZENI 5
KONTROL UNITESi MOTOR VE ENERJi BAGLANTISI 230VAC
KONTROL UNITESi MOTOR VE ENERJi BAGLANTISI 400VAC
MOTOR BAGLANTISI 230 VAC
MOTOR BAGLANTISI 400 VAC
PAW KONTROL KLEMENS UCLARI 10
PAW KONTROL 230 VAC BAGLANTI SEMASI 11
PAW KONTROL 400 VAC BAGLANTI SEMASI 12
PAW KONTROL KARTI BAGLANTI ACIKLAMALARI 13
Limit Switch Baglantisi 13
Fotosel Baglanti Girisi — Radar Baglanti Girisi 14
Harici Buton Baglanti Girisleri 15-16
Uzaktan Kumanda Baglanti Girisleri — Anticrash Baglanti Girisi 17
Alt Giivenlik Baglanti Girisi — Metal Kiitle Dedektor Bobin Girisi 18
Flasor Baglanti Girisi 19
Airlock Baglanti Girisi (iki Kapi Ortak Calisma) 20




ICINDEKILER

SAYFA
PAW KONTROL KABLO BAGLANTI ACIKLAMALARI 21
PAW KONTROL KABLO BAGLANTI ACIKLAMALARI 22
PAW KONTROL KABLO BAGLANTI ACIKLAMALARI 23
PAW EN-PROSH ELEKTRiIK SEMASI 24
PAW EN-PROSH ELEKTRIK SEMASI 25
PAW EN-PROSH ELEKTRiIK SEMASI 26
KONTROL UNITESi MENU AYARLAMA ACIKLAMALARI 27
KONTROL UNITESi MENU AYARLAMA ACIKLAMALARI 28
KONTROL UNITESi MENU AYARLAMA ACIKLAMALARI 29
KONTROL UNITESi MENU AYARLAMA ACIKLAMALARI 30
KONTROL UNITESi ARIZA KONTROL DiYAGRAMI 31
SURUCU PARAMETRE AYAR DIAGRAMI 32
HIZ SURUCU ARIZA KOD BILGiSi 33
HIZ SURUCU ARIZA KOD BiLGiSi 34
HIZ SURUCU ARIZA KOD BILGiSi 35
HIZ SURUCU ARIZA KOD BIiLGiSi 36
HIZ SURUCU ARIZA KOD BILGiSi 37




GUVENLIK DIREKTIFLERI

EN 13241-1:2003 glvenlik sertifikasina sahip olup bu sertifikanin alinmasini gerektirecek
olan tim testler yapiimistir.

Fabrikadan batiin giivenlik ve kalite testleri yapilmis olarak sevk edilmistir.
Kullanici Ureticinin dnerecegi tim tavsiye ve direktiflere uymak mecburiyetindedir.

Pano lizerinde yapilacak olan bitin islemler yetkili bir elektrik¢i tarafindan ve izolel
ekipmanlarla calisma yapilacaktir.

Herhangi bir tehlike durumunda bu katalogda yer alan giivenlik direktiflerine dikkat edilmesi
gerekmektedir.

Tim degistirilecek olan parcalar (reticiden saglanmalidir. Ureticiden saglanmayan
malzemeler hem glvenlik hem de ¢alismada sikinti yaratabileceginden tercih
edilmemelidir.

Bu panonun glvenliginin garantisi ancak bu katalogda belirtilen direktiflerin uygulanmasi
halinde gecerlidir.

KATALOGDA GEGCEN UYARI iSARETLERININ iZAHI

BU iSARETLERE VE UYARILARA UYULMASI PAW KONTROL UNITESININ GUVENLI VE VERIMLI
KULLANILMASI iCiN COK ONEMLIDIR.

BIREYSEL UYARILAR

(" )
TEHLIKE Kullanicinin hayati ve sagligi i¢in tehlike anlamindadir.
\ y,
( ; - )
DIKKAT Kullanilan malzemeler zarar verebilir uyarisi anlamindadir.
. J




GENEL UYARILAR

BU DIREKTIFLER MONTAJ SIRASINDA VE CALISMA SIRASINDA MUHAKKAK
UYGULANMALIDIR.

DiKKAT Enerji verilmeden dnce bitin baglantilari glivenlik sartlarinda
kontrol et.(Kablolama ve soketlerdeki vidalamalar)

TEHLIKE PAW kontrol Unitelerinin mutlaka dis etkenlerden koruyucu
iij sekilde ve koruyucu malzemelerle monte edilmelidir.
Elektriksel devrelerin su veya su buhari ile kesinlikle temas

ettirilmemesi ve kablolarin iyi derecede sikildidi kontrol
edilmelidir.

Biitlin kablolar ve kablolamalar montaj hatasina meydan
vermemek i¢in kontrol edilmelidir.

Kablolamada herhangi bir hata tespit edilmesi durumunda hemen
yeni kablolama yapilmalidir.

Pano calistirimadan énce sebeke voltaji ve pano i¢ voltaji kontrol
edilmelidir.

3 faz motor baglantisi i¢in faz yénlerinin dogru baglantida oldugu
kontrol edilmeli ve faz kontrol rélesi 15191 gbzlenmelidir.

Akim Kontrol Rélesi (AK1) motorun ¢ektigi akima gére
tzerinden ayarlanmalidir.Aksi taktirde motorda problem
olusmasi durumunda Réle korumaya gecmeyecek olup
sistemde agir arizaya meydan verir.




KONTROL PANO GORUNTUSU

-

~N

ONEMLI Pano montaji yapiimadan énce pano uygulamasi
dasutnulen alanin herhangi bir titresimden etkilenmemesi
icin diiz ve stabil olmasi gerekmektedir.

Pano montaji dikey olarak yapiimalidir.Bu panonun
icerisine su vb. istenmeyen maddelerin girmemesi i¢in ¢ok

(ONTROL PANOSU DIS OZELLIKLERI \

N

onemlidir.
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OLCULER : 300 X 400 X 190 mm

iZOLASYON :IP 55 (EN 60529)

DIS MATERYAL : 2 mm PASLANMAZ CELIK

RENK : PASLANMAZ CELIK VERNIKLI

a : ACIL DURDURMA BUTONU

b : KONTROL PANELI

c : KABLO GIRIS REKORLARI

d : PAKO SALTER

e : HAVA KANALI

NOT: PANO ICERISINDEN DUVAR MONTAJI YAPILABILMEKTEDIR.

/




KONTROL PANO KABLO GiRi$

Baglanti kablolari disg alanda birakiimasi tavsiye

ONEMLI edilmemektedir.
300
ife.
C— @°FAN.
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/ KONTROL PANOSU KABLO GIRISLERI \
a : SEBEKE ENERJI GIRISI
b : MOTOR ve FREN CIKIS KABLO

VE SWITCH KABLO GIiRiSI
: FOTOSEL VE HARICi OTOMASYON KABLO GIRISi

C
d : DIS BUTON VE ACIL DURDURMA BUTON KABLO GIRISI
e : HARICI KABLO GIRIS REKORU

OZEL UYGULAMALAR ICIN BU KABLO GIRISi KULLANILABILIR

- /




KONTROL PANO iC DUZEN

Kanal
KD TR
D _| [O]
R S |
vV N Kanal |

Eisuzsfijsisls

FTIS R3 R1 F1 F2 F3 F4

Kanal |

| Ray Klemensleri

ﬂONTROL PANOSU KABLO GiRiSLERI \

DRV : HIZ SURUCU

KD : FREN KOPRU DiYOD

TR : TRAFO

FTS : LOOP SENSOR GiRiS SOKETi

R3 : AIRLOCK (TUNEL) ROLESI

R1 : FREN ROLESI

F1 :10 A SIGORTA (SURUCU GiRiS SIGORTASI)

F2 : 1 A TRAFO (GiRiS SIGORTASI)

F3 : 1 A TRAFO (24 VAC CIKIS SIGORTASI)

F4 : 500 mA KONTROL PANEL ENERJi SIGORTASI

- /




PAW KONTROL UNITESi MOTOR VE ENERJI BAGLANTISI

Tdm bu baglantilar soketli kablolarla yapilmalidir.Soketli kablolar kolay montaj saglar.
Motor ¢ikis ve Pano ana enerji giris soketleri birbirinden farkl olmaldir.

. Disaridan gelebilecek asiri gerilim ve akimlara karsi kullanilan \
TEHLIKE koruma sistemlerinin (koruma figleri) etkili olabilmesi ve
korumanin basarih bir sekilde yapilabilmesi igin erisim
sebekelerinde topraklama kullaniimasi gerekir.

Topraklama direncinin mimkan oldugu kadar ki¢ik olmasi
hedeflenir.

Topraklamaiile ilgili TSE 62305-1-2-3-4,EN 50164-1-2 standartlari

A

\ uygulanmalidir. /
4 j )
-

ONEMLI Asiri yik ve kisa devreye karsi kontrol Unitesi sigorta ile
korumalidir.Sebeke gelen eneriji ile ilgili kagcak akim sigortasi
kullanilmasi gerekmektedir.

Sebekeden gelen enerji 10 A lik sigorta ile pano koruma
altina alinmigtir.

k :FRENLEME DiRENGJ
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E a b c d e f
K SEBEKE GIRIS SOKETI MOTOR CIKI$ SOKETI \
KABLO TiPi  :2X 1.5mm TTR KABLO TIPI  :5X 1.5 mm TTR
ENERJI :230 V AC 50 Hz ENERJI 1400 V AC
N ‘NOTR * :FREN CIKI$ 230 DC V
L ‘FAZ - :FREN CIKIS 230 DC V
E - TOPRAKLAMA U :MOTOR (;IKI$ 400 VAC
v :MOTOR CIKIS 400 VAC
w :MOTOR CIKIS 400 VAC
X :FRENLEME DIRENG
Y
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PAW KONTROL UNITESi MOTOR VE ENERJI BAGLANTISI

Tdm bu baglantilar soketli kablolarla yapilmalidir.Soketli kablolar kolay montaj saglar.
Motor ¢ikis ve Pano ana enerji giris soketleri birbirinden farkl olmaldir.

-

TEHLIKE

Disaridan gelebilecek asiri gerilim ve akimlara karsi kullanilan \

koruma sistemlerinin (koruma figleri) etkili olabilmesi ve
korumanin basarih bir sekilde yapilabilmesi igin erisim
sebekelerinde topraklama kullaniimasi gerekir.

Topraklama direncinin mimkan oldugu kadar ki¢ik olmasi
hedeflenir.

Topraklamaiile ilgili TSE 62305-1-2-3-4,EN 50164-1-2 standartlari

uygulanmalidir.

-
-

ONEMLI

-

Asiri yik ve kisa devreye karsi kontrol Unitesi sigorta ile

korumalidir.Sebeke gelen eneriji ile ilgili kagcak akim sigortasi

kullanilmasi gerekmektedir.

Sebekeden gelen enerji 10 A lik sigorta ile pano koruma

altina alinmigtir.
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KABLO TiPi
ENERJI
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K SEBEKE GiRiS SOKETI

B5X1.5mmTTR
:400 V AC 50 Hz
:NOTR
:FAZ 1
:FAZ 2
:FAZ 3
:TOPRAKLAMA

MOTOR CIKIS SOKETi

KABLO TiPi
ENERJI

<xXs<c'+

S5 X1.5mmTTR

:400 V AC

:FREN CIKI$ 230 DC V
:FREN CIKIS$ 230 DC V
:MOTOR CIKIS 400 VAC
:MOTOR CIKIS 400 VAC
:MOTOR CIKIS 400 VAC
:FRENLEME DIRENC
:FRENLEME DIRENC

~
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<
PAW 230 VAC KONTROL UNITESIi MOTOR VE ENERJi BAGLANTISI

e
I
loJoJolo) >
a
loJololo)
M
b + 3 . c
= Y
S
| (| { I} { I} | 230 V AC KONTROL
UNi:I'ESiNDEKi MOTOR
+ - UV W BAGLANTISI -
AN
MOTOR BAGLANITISI E
a (HIZSURUCU -,
b : MOTOR FREN KOPRU DiYOD (%)
C : MOTOR
(" . » Elektrik carpma riski var. )
TEHLIKE
Montaj ve baglanti islemi yapiimadan énce sebeke
enerjisinin kapali olduguna emin olunuz.
\ _/
/ ONEMLI + Tam motor ve faz baglantilarinin dogru oldugu \
kontrol edilmelidir.
« Acma butonuna basildiginda kapi yukari hareket
etmelidir.Eger kap1 aciima butonuna basildiginda
kap1 yukar1 dogru acilmiyorsa motor faz yonleri
degistirilmelidir.
+ Tum enerji ve kablolama baglantilarini PAW
KONTROL UNITESi MOTOR VE ENERJi BAGLANTISI
\ bélimiine gore kontrol ediniz.




<
PAW 400 VAC KONTROL UNITESIi MOTOR VE ENERJi BAGLANTISI

< >
iclcIolo)
a
OOO®
M
b + 3 . c
= Y
S
| (I 400 V AC KONTROL
UNi:I'ESiNDEKi MOTOR
+ - UV w BAGLANTISI -
AN
MOTOR BAGLANITISI E
a (HIZSURUCU -,
b : MOTOR FREN KOPRU DiYOD 7))
c :MOTOR
(" . » Elektrik carpma riski var. )
TEHLIKE
Montaj ve baglanti islemi yapiimadan énce sebeke
enerjisinin kapali olduguna emin olunuz.

/

ONEMLI + Tam motor ve faz baglantilarinin dogru oldugu
kontrol edilmelidir.

« Acma butonuna basildiginda kapi yukari hareket
etmelidir.Eger kap1 aciima butonuna basildiginda
kap1 yukar1 dogru acilmiyorsa motor faz yonleri
degistirilmelidir.

« Tum enerji ve kablolama baglantilarini PAW
KONTROL UNITESI MOTOR VE ENERJi BAGLANTISI

\ bélimiine gore kontrol ediniz.




PAW KONTROL KLEMENS CIKIS UCLARI

[L N Uuv w+ - XY 234516781 9110111024024 013022023
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a b c d |
f KONTROL KART UNITESi KLEMENS KABLO GiRisLERi \

a (L-N) : 230 VAC 50 Hz. ENERJI GiRisi
b (UVW +-) :380VAC MOTOR CIKISI VE FREN CIKISI
c (XY) : FRENLEME DiF{ENQ GiF{i$i (iHTiYAQ OLDUGUNDA)
d (1-5) : LIMIT SWITCH UCLARI
e (1-8) : EMNIYET FOTOSEL UCLARI
f (1-10) : HARICIi BUTON UCLARI
g (1-11) : ANTICRASH ARIZA BIiLGi UCU
h (0-24) : 24 VAC CIKIS UCU
k (0-13) : 24 V AC FLASOR CIKISI
\ I (0-23) : AIRLOCK (TUNNEL ) CIKIS UCU j
RSTN #VW+- XY 1234516781 92110111024024 013 022023
) R E Bl ] =3 3 =1 =] =] = = =F=]
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— 1 000 80 nssss6s006e
v \l/ \l/ Y \L\l/ J/ \lf \l/ \l/
a b C e g h k |
/ KONTROL KART UNITESI KLEMENS KABLO GiRiSLERI \
a (R-S-T) : 400 VAC 50 Hz. ENERJI GiRiSi
b (UVW +-) :380 VAC MOTOR CIKISI VE FREN CIKISI
c (XY) : FRENLEME DIRENG GiRiSi (IHTIYAC OLDUGUNDA)
d (1-5) : LIMIiT SWITCH UGLARI
e (1-8) : EMNIYET FOTOSEL UGLARI
f (1-10) : HARICi BUTON UCLARI
g (1-11) : ANTICRASH ARIZA BILGi UCU
h (0-24) : 24 VAC CIKI§ UCU
k (0-13) : 24 V AC FLASOR CIKISI

\ I (0-23) : AIRLOCK (TUNNEL ) CIKIS UCU /
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PAW KONTROL 230 VAC 50 Hz BAGLANTI SEMASI

230 VAC 50 Hz GIiRIiS

MOTOR CIKIS

MOTOR FREN GCIKIS

U

= [

- b

= <

=

éd

g

o

FRENLEME DIRENCI *

<

24 VDC 200 mA

YUKARI LIMIT SWITCH
ASAGI LIMIT SWITCH
YUKARI YAVASLAMA SWITCH

ASAGI YAVASLAMA SWITCH

FOTOSEL

ALT GUVENLIK

BUTON 1

BUTON 2

ANTICRAS ALARM UCU

24 VAC CIKIS

24 VAC CIKIS

24 VAC FLASOR CIKIS

S e e
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KONTROL UNITESI

AIRLOCK (TUNEL)
BAGLANTISI
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PAW KONTROL 400 VAC 50 Hz BAGLANTI SEMASI

400 VAC 50 Hz GIRIS

MOTOR CIKIS

MOTOR FREN CIKIS

FRENLEME DIRENCI

24 VDC 200 mA
YUKARI LIMIT SWITCH

ASAGI LIMIT SWITCH
YUKARI YAVASLAMA SWITCH
ASAGI YAVASLAMA SWITCH

FOTOSEL GIRIS

ALT GUVENLIK GIRIS

BUTON 1

BUTON 2

ANTICRAS ALARM UCU

24 VAC CIKIS

24 VAC CIKIS

24 VAC FLASOR CIKIS

DIGER KAPI PAW

CL&)!DG'L?&C!)J)DJ)&)CJJ(BG{DDC}OOGDGGOOO

Qo |G |o|a|a| oo

e

KONTROL UNITESI

clolo|G

o) Noll Red ke,

r

€€ 0 ZZ O

AIRLOCK (TUNEL)
BAGLANTISI

P + mA N N LS Y

5

L8 £ 09 |

6
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0O f¥2 0 ¥#2 0O LIE I

€l

EC 0 ZZ 0
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PAW KONTROL KART BAGLANTI ACIKLAMALARI

&ONTROL PANOSU KABLO GiRiSLERI

: LIMIT SWITCH — RADAR — FOTOSEL - HARICi BUTON — ANTICRASH — OTOMASYON
BAGLANTI GIRISI

: 24 VDC - 24 VAC ENERJI BESLEME CIKISI

: LOOP BOBIN GIRISI (DAHILI MODUL TiPi)

: BOS KONTAK UCU (FLASOR VEYA ACIK KAPALI BILGISI)

: TUNEL (AIRLOCK GIiRiS UCLARI)

1400 VAC MOTOR CIKISI — 220 VDC FREN CIKISI

: 400 VAC SEBEKE ENERJI GIRISI

N\

Limit Switch Baglantisi

1 ] COM
2| [] —t SW Ust Limit
3| [] _+ SW Alt Limit
4| [] b SW Ust Yavaslama
5 [] partt SW Alt Yavaglama
e ‘T RN ) o
R4 175 \ o NC SW Ust Limit
! o [O— o
T n
. 4 : Py
\ U ~ NC SW Alt Limit
‘ 51 L p o
- ~. _ A *
Fany
: NC SW Ust Yavaslama
L/

NC SW Alt Yavaslama

© @
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PAW KONTROL KART BAGLANTI ACIKLAMALARI

Foto

sel Baglanti Girisi

1 com
L ne \
6 [] —t
0 OJ—>
24 VAC 25 A
24| [ ]
T FOTOSEL ALICI
,° RS
I. 1 <« D A\ D com
. 6 <« I [] |nc o
\’ 246 D /. D 9
\ *
. 7/
.~ O 2o o
] |—>
FOTOSEL VERICI
Radar Baglanti Girisi
1 com
QRS
RADAR
o|[Jll—>
24 [ [ 24VAC 25A o
T com no 24 VAC
AANAA
2T T | (|
/ *
. 1 \
/ 9 < ] .
I. <~ O—
. 0 < O] T
\‘ 24 (— D /.
\ /‘
0\ ’
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PAW KONTROL KART BAGLANTI ACIKLAMALARI

com

no

com

no

I

Harici Buton Baglanti Girigleri Ve Baglanti Sekilleri

YARIM ACMA BUTONU IPLI SWITCH BUTON

(TAM ACMA)
CJ | (o]
O i
no

]

ACMA — KAPAMA BUTONU

T &

\_

4 ] .
f ONEMLI

Buton baglantilari ile ilgili kontrol tinitesi MENU
ayrintilarindan kullanim sekillerini degistirebilirsiniz.
MENU icerisinden TUNEL-YARIM AC menisu YARIM
AC SURE menusu kullantlir.

Panel iizerinden MODE tusu ile OTOMATIK veya
MANUEL kullanim secilebilir.

15
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PAW KONTROL KART BAGLANTI ACIKLAMALARI

1 [ ]l-com
o [[}-neo
10 | ("
k [ne
« T nc .

Harici Buton Baglanti Girigleri Ve Baglanti Sekilleri

ACMA - KAPAMA ACiL DURDURMA BUTONU

comhnono nc
alalal oo

™~
L]

/

i ONEMLI

-

Buton baglantilari ile ilgili kontrol linitesi MENU
ayrintilarindan kullanim sekillerini degistirebilirsiniz.
MENU icerisinden TUNEL-YARIM AC menisu YARIM
AC SURE mendsu kullantlir.

Panel iizerinden MODE tusu ile OTOMATIK veya
MANUEL kullanim secilebilir.

k (Kapak lizerindeki ACIL DURDURMA BUTON’UNA
seri baglanti yapilacaktir.

~
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PAW KONTROL KART BAGLANTI ACIKLAMALARI

Uzaktan Kumanda Baglanti Girigleri

Acma — Kapama Kumanda Baglantisi

1 [ com
9 | HO — UZAKTAN KUMANDA ALICI
o | [LIl—> ) D)
24 | (I— 2
com no 24 VAC
rAAA
Oloolo
. - ’ = * ~
7
I. 1 e |:| \‘
. '« [ ]
R B
M\ 7
N .
S,
2 Anticrash Baglanti Girisi
com
1 | [ne
11 \:] i
ONEMLI « Kapi sisteminde Anticrash (Kapi Alt Alii. Barina

carpma aninda yerinden cikarak brandaya hasari
minimuma indiren istikamet kilavuz sistemi)
kullanilacaksa alarm sinyali olarak kullanilir. Kontak
ucu acildiginda panel ekraninda carpma arizasi
bilgisi alinir.Kapi enerjisi kesilip tekrar acildiginda
sistem normale doéner.

\

J
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PAW KONTROL KART BAGLANTI ACIKLAMALARI

a Alt Glvenlik Baglanti Girigleri

2 [Tl-com
8 [ O o
ol C1l—> ALT GUVENLIK SISTEM ALICISI
24 VAC 2.5A
24| ] ¢ 3
com no 24 VAC
AAAA
CCC)C
. - ’ = * ~
Ve
ST« LIp
8 «— [ ]
R ]
\ e LS
\ ,°
- \ . ’ .
c Metal Kitle Dedektor (Loop) Bobin Baglantisi (FTS)
ZEMINE DOSENEN LOOP BOBIN KABLO GiRiSi
I
07 OO0
8 RS1P11
%0
Ok
09 o
D
o NoXS
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PAW KONTROL KART BAGLANTI ACIKLAMALARI

Flasér 24 VAC

1. Acma-Kapama Flasér Baglantisi

FLASOR

0 <«
13 <«

L]

4 f ONEMLI

\_

+ 24 VAC flasor cikis ucu kendinden flagl olup

herhangi bir flagér karti kullanmaya gerek yoktur.

~
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PAW KONTROL KART BAGLANTI ACIKLAMALARI

Airlock (TUNEL) (iKi KAPI BiRBIRi ILE ORTAK CALISMA)

1 .KAPI PAW 2 .KAPI PAW

KONTROL UNITESI KONTROL UNITESI
0 2 0 23 0 22 0 23

]
( . . + Aktif duruma getirmek icin kontrol tinitesi MENU
ONEMLI ayrintilarindan TUNEL-YARIM AC meniisii kullanilir.
* TUNEL-YARIM AC menusu AIRLOCK aktifken 1
konumunda olmalidir.

+ Kullanimda oldugunda YARIM AC konumu iptal
olmaktadir.

-

~
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PAW KONTROL KABLO BAGLANTI ACIKLAMALARI

MOTOR BAGLANTISI ( 5*1 BLENDAJLI )

PANEL ACIKLAMA GELEN KABLO
u MOTOR GCIKIS UCU 1

\'% MOTOR CIKIS UCU 2

W MOTOR GCIKIS UCU 3

+ FREN 4

- FREN SY

SY TOPRAK (BLENDAJ) B

FRENLEME DIRENCIi (OPSiYON 75-200 OHM 500 W)

PANEL ACIKLAMA GELEN KABLO @
X FRENLEME DIRENCI 1
Y FRENLEME DIRENCI 2

SWITCH BAGLANTISI ( 5*0,75 )

PANEL ACIKLAMA GELEN KABLO
1 SWITCH ORTAK UC 1
2 SWITCH YUKARI DUR 2
3 SWITCH ASAGI DUR 3
4 SWITCH YUKARI YAVAS 4
5 SWITCH ASAGI YAVAS SY

FOTOSEL BAGLANTISI

PANEL  ACIKLAMA GELEN KABLO
0 (24 VAC) VOLTAJ UCU -

24 (24 VAC) VOLTAJ UCU +

1 KONTAK ORTAK UCU COM

6 KONTAK NC UCU NC

NOT: ALT GUVENLIK BAGLI OLMADIGINDA 7 ve 8 NUMARALI UCLAR KISA DEVRE EDILECEKTIR.
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PAW KONTROL KABLO BAGLANTI ACIKLAMALARI

ALT GUVENLIK ve ANTICRASH

PANEL ACIKLAMA GELEN KABLO

0 (24 VAC) VOLTAJ UCU KAHVE Gy

24  (24VAC) VOLTAJ UCU PEMBE @\
7 KONTAK UCU SARI g\

8 KONTAK UCU BEYAZ

1 ANTICRASH KONTAK UCU GRI f

11 ANTICRASH KONTAK UCU YESIL

NOT: FOTOSEL BAGLI OLMADIGINDA 1 ve 6 NUMARALI UCLAR KISA DEVRE EDILECEKTIR.
ANTICRASH BAGLI OLMADIGINDA 1 ve 11 NUMARALI UCLAR KISA DEVRE EDILECEK.

KUMANDA ve BUTON BAGLANTISI

PANEL ACIKLAMA GELEN KABLO
0 (24 VAC) VOLTAJ UCU -

24 (24 VAC) VOLTAJ UCU +

1 BUTON KONTAK UCU (COM) COM

9 BUTON KONTAK UCU (NO) NO

1 BUTON KONTAK UCU (COM) 1
10 BUTON KONTAK UCU (NO) 2

METAL DEDEKTOR SOKET BAGLANTISI

R11 KLEMENSI ACIKLAMA GELEN KABLO
LOOP KABLOSU (YERDEKI KABLO) 7
LOOP KABLOSU (YERDEKI KABLO) 8

NOT: LOOP DEDEKTORUN ENERJI VE BUTON KABLO BAGLANTISI YAPILMISTIR.
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PAW KONTROL KABLO BAGLANTI ACIKLAMALARI

FLASOR BAGLANTISI

PANEL  ACIKLAMA GELEN KABLO FLASHER
0 (24 VAC) VOLTAJ UCU 1 @ @
12 (24 VAC) VOLTAJ UCU 2

NOT: KENDINDEN FLASLIDIR.

2 KAPI BIRBIRINE BAGLANTISI (OPSiYON)
0 y22|0|23] DOOR1

PANEL  ACIKLAMA GELEN KABLO “
0 INTERLOCK CIKIS 0 —|

22 INTERLOCK CIKIS 23 |_ -
0 INTERLOCK GIRIS 0

23 INTERLOCK GIRIS 22 | 1 3

0122|0|22] DOOR?2

NOT: INTERLOCK UYGULAMASI KULLANILACAKSA MENU iCERISINDEKI --AIRTUNNEL/YARIM
AC- PARAMETRESI 1 KONUMUNA ALINACAKTIR.

KAPI YARIM AC BUTON UCU (OPSiYON)

PANEL ACIKLAMA GELEN KABLO UTon
1 KONTAK UCU 1

10 KONTAK UCU 2

NOT: YARIM AC UYGULAMASI KULLANILACAKSA MENU iQERiSiNDEI_.(i — AIRTUNNEL/YARIM
AC - PARAMETR_I_ESi 0 KONUMUNA ALINACAKTIR. MENU YARIM AC SURESI KAPININ
CALISMASINA GORE AYARLANACAKTIR.
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PAW EN-PROSH ELEKTRIK SEMASI
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PAW EN-PROSH ELEKTRIK SEMASI
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PAW EN-PROSH ELEKTRIK SEMASI
GUC SEMASI
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PAW KONTROL PANEL MENU ACIKLAMALARI

f SNEMLI « LUTFEN OKUYUNUZ !

TUS TAKIMI

Caligma sisteminin otomatik veya manuel konuma alinmasinda
kullanilir.Otomatik calisma modunda iken 5 sn.basili tutularak manuel moda
gecilir.Bu tus ayni zamanda menii icerisinde ¢ikis tusu olarak kullanilr.

Sistem ayarlari ve parametre degisiklikleri yapmak icin bu tusa 5 sn. basili
tutularak MENU' ye girilir.Menti icerisinde ise yapilan degisiklikleri onaylamak
icin kullanilr.

Manuel calisma modunda asagi hareket icin kullanilir.Menii icerisinde ise
parametreler arasi gecis ve parametre degerlerini diigsiirmek icin kullanilir.

Manuel caligma modunda yukari hareket icin kullanilir.Meni icerisinde ise
parametreler arasi gecis ve parametre degerlerini yikseltmek icin kullanilir.

Otomatik caligma modunda kapinin acilmasi icin kullanilir. Sifre giris ekraninda
100 luk olarak arttirir.

<
O
o
&
)

Kapinin durdurulmasi i¢in kullanilir. Sifre giris ekraninda ekrani sifirlar.
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KONTROL UNITESi MENU AYAR ACIKLAMALARI

MENU GiRis

Menu ayarlarina girmek igcin kapi kapall pozisyonda iken, kontrol linitesindeki menti
butonuna basiniz. MENU butonuna bastiginizda LCD ekranda SIFRE béliimiine gegilecektir.
SIFRE BOLUMU

Yetkisiz kigilerce meni ayarlarinin bozulmamasina karsi verilmis olan teknik servis gifresi
( 925 )dir. Bu sifrenin girilmesi icin asag! ve yukari yén tuglari kullanilir (start butonu 100 say! birden arttirir).
Sifre girildikten sonra MENU tusuna basilarak sifre onayi verilir.

MENU SECENEKLERI
>PARAMETRELER
>CALISMA DURUMU

> PARAMETRELER (OK (=) ISARETI SECILMEK ISTENEN ALANA ASAGI VEYA YUKARI YON
BUTONUYLA GETIRILIR MENU TUSUNA BASILIR)

1.BEKLEME SURESI
Sifre onayi alindiktan sonra menti ekraninda ¢ikan ilk segenektir. Kapinin agildiktan sonra, otomatik kapatma
sdresinin ayarlanmasinda kullanilir. MENU tuguna basilarak bekleme slresi ayar kismina gecilir (ok () isareti
ctkar) Asagi veya yukari yén butonu ile istenen sdre girilir. MENU butonuna basilarak igslem onaylanir.Yukar! yén
butonu ile diger segenege gecilir.(0 Sn.-150 Sn.)

2.ACILIS KONTROL
“0” Konumunda iken Kapr MANUEL modda ise ilk enerji verildiginde kapi agilir komut alincaya kadar
kapanmaz.
“1” Konumunda iken ilk enerji verildiginde kapi 1 defa acilir kapanir.

3.PANEL DiLi
“0” Konumunda iken TURKCE, “1” Konumunda iken INGILIZCE olarak dil segenegi kullanilir. MENU tusuna
basilarak ayar kismina gecilir (ok () isareti ¢ikar) Asag! veya yukari yén butonu ile istenen stire girilir. MENU
butonuna basilarak islem onaylanir. Yukari yén butonu ile diger secenege gecilir.

4.FOTOSEL SECIMI
Bu meni segenegi fotosel kullaniimadigi durumlarda veya fotoselde ariza tespitinde kullanilir. “1” Konumunda
iken fotosel aktif, “0” Konumunda iken fotosel kapali durumunu belirti. MENU tusuna basilarak ayar kismina
gecilir (ok () isareti ¢ikar) Asagi veya yukari yén butonu ile istenen deger girilir. MENU butonuna basilarak
islem onaylanir. Yukari yén butonu ile diger segcenege gecilir. “3” Aktif iken kapi yavasla yaptiginda fotosel iptal
olup kapi kapanmaya devam eder..

5.TUNEL - YARIM ACMA- (ACMA KAPAMA SECIMI)
iki kapi birbiriyle baglantili calisma veya kapi yarim agma yapilacagi zaman buton segme igin kullanilir. MENU
tusuna basilarak ayar kismina gecilir (ok (-2) isareti ¢ikar). Asagi veya yukari yén butonu ile istenen deger girilir
( INTERLOCK AKTIF:1 veya YARIM ACMA AKTIF:0 ) “2” Segili iken MANUEL modda iken i¢ baglantilardaki 1-
9 ucu yalniz agar 1-10 ucu yalniz kapar .MENU butonuna basilarak islem onaylanir. Yukar yén butonu ile diger
secenege gegcilir.
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KONTROL UNITESi MENU AYAR ACIKLAMALARI

5.ILK ACILIS FRQ
Kapinin ilk achstaki hizini gdsterir. MENU tusuna basilarak ayar kismina gecilir (ok () isareti ¢ikar) Asagi
veya yukari yén butonu ile istenen frekans girili. MENU butonuna basilarak islem onaylanir. Yukari yén butonu
ile diger secenege gegcilir.

6.ASAGI FRQ YAVASLAMA
Kapinin asagi yavaslama yaptigindaki hizini gésterir. 10 — 25 arasi degistirme yapilabilir. MENU tusuna
basilarak ayar kismina gecilir (ok () isareti ¢ikar) Asagi veya yukari yén butonu ile istenen frekans girilir.
MENU butonuna basilarak islem onaylanir. Yukari yon butonu ile diger segenege gecilir.7.ASAGI FRQ HIZ
Kapinin agagi hizini gésterir.20 — 40 arasi degistirme yapilabilir. MENU tusuna basilarak ayar kismina gecilir (ok ()
isareti cikar) Asagi veya yukari yén butonu ile istenen sdre girilir. MENU butonuna basilarak islem onaylanir. Yukari yén
butonu ile diger secenege gegilir.

7.ASAGI FRQ HIZ
Kapinin yukari ¢ikig hizini gésterir. 20 — 30 arasi degistirme yapilabilir. MENU tusuna basilarak ayar kismina gegilir (ok
() igsareti cikar) Asagi veya yukari yén butonu ile istenen sdre girilir. MENU butonuna basilarak islem onaylanir. Yukari
yén butonu ile diger segenege gecilir.

8.YUKARI FRQ YAVASLAMA
Kapinin yukari ¢ikigta yaptigi yavaslama hizini gésterir. 40 - 60 arasi degistirme yapilabili. MENU tusuna
basilarak ayar kismina gecilir (ok () isareti ¢ikar) Asagi veya yukari yon butonu ile istenen sdre girilir. MENU
butonuna basilarak islem onaylanir. Yukari yén butonu ile diger secenege gegilir.

9.YUKARI FRQ HiIzZ
Kapinin yukari ¢ikig hizini gésterir. 50 — 70 arasi degistirme yapilabilir. MENU tusuna basilarak ayar kismina gegilir (ok
(?) igareti cikar) Asagi veya yukari yén butonu ile istenen sdre girilir. MENU butonuna basilarak islem onaylanir. Yukari
yén butonu ile diger segenege gecilir.

10.TUS KONTROL
Panel lizerindeki ¢alistirma butonlarinin aktif edilmesini saglar.“1” Konumunda iken butonlar aktif, “0” konumunda
iken butonlar kapali durumunu belirti. MENU tusuna basilarak ayar kismina gegilir (ok) isareti ¢ikar) Asagdi veya yukari yén
butonu ile istenen deger girilir. MENU butonuna basilarak islem onaylanir. Yukari ybn butonu ile diger segenege gecilir.

11.YARIM ACMA SURE
Kapi yarim agma parametresi ayarlandiktan sonra butona basildiginda kapinin verilecek stire zarfinda ¢alismasi igin
uygulanan parametredir (TUNEL/YARIM AC PARAMETRESI ILE AKTIF DURUMA GECER.) MENU tusuna basilarak
ayar kismina gecilir (ok () isareti cikar). Asagi veya yukari yén butonu ile istenen sdre girilir. MENU butonuna basilarak
islem onaylanir. Yukari yén butonu ile diger segenege gegilir.

12.MAKSIMUM CALISMA SURESI
Bu secenek kapi ¢alisma siresinde kapida bir sikisma olursa, kapinin normal ¢alisma siresinde fazla ¢alismamasi igin
kullanilir. Eger kapi verilen siireden fazla ¢aligirsa otomatik olarak ariza moduna gegilir. Kapinin yliksekligine gére siire
degistirilebilir. Standart siire 30°Sn. dir. MENU tusuna basilarak ayar kismina gegilir (ok () isareti ¢ikar) Asagi veya
yukari yén butonu ile istenen sdire girili. MENU butonuna basilarak islem onaylanir. Yukari yén butonu ile diger segcenege
gecilir.

MENU CIKIS

Biitiin ayarlamalar bittikten sonra bir defa MODE butonuna basilip, MENU AYARLARINDAN cikabilirsiniz.
>CALISMA DURUMU (OK (=) ISARETI SECILMEK ISTENEN ALANA ASAGI VEYA YUKARI YON
BUTONUYLA GETIRILIR MENU TUSUNA BASILIR)
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KONTROL UNITESi MENU AYAR ACIKLAMALARI

CALISMA DURUMU

Acma S. :Kapinin acilma sayisini gésterir.

Carpma S. :Kap1 sistemine Anticrash sistemi bagli oldugunda kapiya kac defa carpildigini
gosterir.

Siiriicl S. :Slirticli ariza sayisini gésterir.

URETIM TARIHI

Montaj tarihinin degistirilmemesi igin gizli menu olarak panele eklenmistir. MENU icerisine girildikten
sonra 2 CALISMA DURUMU secili iken START tusuna 8 sn basil tutunuz.Ay ve Yil tarihlerini
girdikten sonra MENU tusu ile islem onaylanir.

PANEL ALARM BILGILERI

CARPMA ARIZASI

PAW-ROLL S5 PRO STAR kapilar da opsiyonel olarak verilen ANTICRASH sisteminde kapi
perdesine digardan yapilan darbelerde branda perde sistemi yerinden ¢ikarak hasari minimum
seviyeye dlsgdrir. Carpma aninda perdede daha bliyik hasar verilmemesi igin pano sistemide
otomatik olarak kapi durup ariza moduna geger. LCD ekranda CARPMA ARIZASI ile hata kodu
gosterilir.Perde sistemi tekrar yerine oturtulduktan sonra pano lizerinde EMERGENCY BUTONU
kapatilip agildiginda sistem otomatik olarak yavas hizda kendini kontrol ederek tekrar ¢alisma
durumuna geger.

SURUCU ARIZASI

PRO STAR kontrol panosun bir diger 6zelligi kap! hareketli sistemlerinde veya motor sisteminde
enerjiden kaynaklanan ariza durumunda, pano sistemin giivenligi icin kendisini SURUCU ARIZASI
konumuna alarak arizanin blyimesini énler. Ariza giderildikten sonra enerji kesilip tekrar a¢ildiginda
pano kapi sistemini kontrollii agip tekrar eski haline getirir.

ENGEL VAR ARIZASI
Fotosel sisteminde ariza olmasi durumunda hata vererek kontrol yapilmasini isteyen arizadir.

ZAMAN ASIMI ARIZASI
Motor ¢alisma sdresi yeterli degilse veya calisma ile ilgili problem varsa hata kodunu verir.Ariza
kontrol diyagramina bakiniz.

SURUCU COM ARIZASI
Sdrdci ile panel arasindaki kablo soket baglantisini kontrol ediniz.Ariza kontrol diyagramina bakiniz.

30



KONTROL UNITESIi ARIZA KONTROL DiYAGRAMI

KONTROL UNITESIi ARIZA KONTROL DiYAGRAMI

1. Kontrol iinitesindeki START isig1 yanip sénliyor kapi kapanmiyor.

a) Fotosel arizasi olabilir. (1-8 nolu uglari kisa devre ediniz.)

b) Start digmesi basili kalmis olabilir. (1-9 ve 1-10 uclarini sékiiniiz.)

c) Asagi switch kablolari kopmus olabilir. (Switch kutusunu ve kablolari kontrol ediniz)

2. Kontrol panelinde enerji yok.

a) Panoya gelen enerji hattini kontrol ediniz.

b) Panodaki sigortalari kontrol ediniz.

c) Elektonik panel icerisindeki SMD sigortayi kontrol ediniz.
d) Tranformatér giris ¢ikis voltajlarini kontrol ediniz.

3. Kontrol panelinde carpma ariza yanip sénliyor.

a) Anticrash sistemini kontrol ediniz. (1-11 nolu uglari kisa devre ediniz)
b) Pano igerisindeki sigortalari kontrol ediniz.

c) Elektronik panel icerisindeki SMD sigortayi kontrol ediniz.

4. Kontrol panelinde Stiriicii com hatasi yanip séniiyorsa.

a) Sdrcd ile panel arasindaki kablo soket baglantisini kontrol ediniz.

b) Panel iizerinden hiz degdisikliklerinde, Stirtici lzerindeki FH ve UL sinir degerleri (izerinde hiz
girilirse ayni hatayi verir. Ayarlarinizi diizeltip kontrol ediniz.

¢) Kontrol (nitesi enerjisini kapatip sifirladiktan sonra tekrar aginiz.

5. Kapi Start diigmesi yaniyor kapi yukari veya asagi! hareket etmiyor, siiriicli lizerinde c veya ca yanip
sénliyor ve stiriicii ekraninda siirekli degisimler oluyorsa, kapi kapaniyor yaridan geri dénmiiyor
ayni hatalari veriyorsa veya ZAMAN ASIMI hatasi veriyorsa.

a) Panel lizerinden max.motor calisma stresini kontrol ediniz.

b) Switch ayarlarinizi kontrol ediniz.

c) Fren ayarlarini kontrol ediniz. ( (+ -) Fren ¢ikis uglarinda 230 VDC enerji ¢ikiyor mu. Sirasiyla Fren
rélesini, Képri Diyotu, Fren ve Elektronik Panelini kontrol ediniz.)

d) Hiz sdrticiisii ayarlarini kontrol ediniz.(Ozellikle Pt :3 olacak)

6. Kapi asag! kapanma sirasinda hiz stiriiciisti hizl degisimler oluyor ve hataya geciyorsa veya kapi
asagi hizli sekilde diisme yapiyor ve hataya geciyorsa.

a) Topraklama hattini kontrol ediniz.

b) Asagi iniste motor (izerinde rejenatif gii¢ oluyor hiz siiriiciisiine frenleme direnci baglanmasi gerekir.
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SURUCU PAREMETRE AYAR DiYAGRAMI

SS2 SURUCUDE PARAMETRE DEGISTIRME

Siricliniin (MODE) butonuna 2 defa basilir. Ekranda (P---) gériiliir. Dahili potansiyometre
(SIYAH AYAR MAKARASI) kullanilarak degistiriimek istenen parametreye ulasilir. (SET)
butonuna basilarak parametrenin icerigi gérilir. Dahili potansiyometre ile igerik
degistirilir. (SET) butonuna 2 saniye basili tutulur. Ekrandaki goriintli yanip sénmeye
basladiginda tekrar (SET) butonuna basilir. Ekranda bir sonraki parametre goériiliir. Diger
parametrelere ulagsmak icin yine dahili potansiyometre kullanilir .Herhangi bir olumsuz
durumda (MODE) butonu ile geri doniis yapilabilir. Siiriictiniin parametreleri degistirilirken
parametre listesinde belirtilen siraya uyulmalidir.

SURUCU PARAMETRELERI

P004 Yukari Hizh Calisma Frekansi Kontrol Panelinden (OTOMATIK)
P005 Asagi Hizli Calisma Frekansi Kontrol Panelinden(OTOMATIK)
P007 Kalkis Rampasi 0,80

P008 Durus Rampasi 0,10

P025 Yukari Yavas Calisma Frekansi Kontrol Panelinden(OTOMATIK)
P026 Asagi Yavas Calisma Frekansi Kontrol Panelinden(OTOMATIK)
P033 Modbus Protokol Segimi 0

P036 Siiriicii istasyon Secimi 1

P081 M1 Girisi Fonksiyon Sec¢imi 17

P082 M2 Girisi Fonksiyon Sec¢imi 18

P154 Modbus Rtu Mod Secimi 3

P245 Siriicl Fan Segimi 0

P079 Kontrol Modu Se¢imi 6

AYARLARIN AKTIF OLABILMESI iCiN KONTROL PANELINDEN MENU iCERISINE
GiRiP — CIKMAK GEREKMEKTEDIR.!

SS2 SURUCUYU FABRIKA AYARLARINA DONDURME

Siiriici herhangi bir sebeple fabrika ayarlarina alinacak ise éncelikle (P79 = 0) yapilmali ve
calisma modu siiriicii panel lizerinden yapilacak sekilde ayarlanmalidir. Calisma modunu panel
tzerinden calismaya ayarlamak i¢cin ana ekranda iken Siriciiniin (MODE) butonuna 3 defa
basilir. Ekranda (OPND) yazisi gorilir. Dahili potansiyometre kullanilarak (PU) modu ekranda
secilir. (MODE) butonuna 4 defa basilarak (P---) yazisi goriiliir. Dahili potansiyometre sola
cevrilerek (P998) yazisi goriliir. (SET) butonuna basilir. Ekranda (ALLC) gériiliir. (SET)
butonuna 2 saniye basil tutulur. Ekranda (END) yazisi gérilir. Ekranda (ERR) yazisi géruliyor

-

ise yukaridaki islemler kontrol edilmelidir. Siiriicii fabrika ayarlarina dénmiis olur.

ONEMLI TUM AYARLAMALAR FABRIKADA YAPILMISTIR. ALANDAKI SARTLAR
AYARLAMALARDA DEGISIKLIK GEREKTIREBILMEKTEDIR.
BU DURUMDA FiRMA YETKILISI IiLE iLETISIME GECINiz.
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HIZ SURUCU ARIZA KOD BILGiSI

Kaoxd

HATA

Cidrinild Ekram

Sehep

woltag
2. RES, agik {on} durumda.

A, Caligma paneli ile ana
miakine arasimda

haglant sorunkan var.

4 i devre anzase

5. Yanhs b cPU

1 Ciiig kayna igin yc@:

Sorun giderme

1. Mormal bir glie kavnag saglavin
2. RES"i kapatn

1sma pancli ile ana makine
arasindaki baglantivi
saglamlastirin

4, Invertdril degistirin

5. Inverttrit veniden baslatin

©

Cekis akame, invertdr nominal akenmndan iki kat

daha fazladir. Invertdie bozalmuos olabilin, Liot-

Drurnma sirasimada e n
gy ltinii ULy fen inverttrl sificlayin. Alarm tekrar ederse,
liefen inverttirlk fabrikaya geri glinderin.
OC1
Hazlkitima
ot nr !
SRR vL Cilas akimi, invertériin
. : 0 1. Hizlanma veya vavaslama siireler-
nominal akmimdan iki ol L ; 4 4
inin gok kiza olmas) durumuonda,
oC2 kat daha fazladar, : ) )
Sabit ks nir l'_j bu degerleri yikseltin.
K v . Al vilk artisindan kaginim.
asirt akum
= S 3. WTI, VT2 ve WiT3
v I terminallerinde kisa devre olup
avaslama ar )
olmadigime kontrol edin,
sirasinda UL 3 g
asirr akim
Ovo
o 4 i i Giiig kavna@imn norma va arizal
urnma sirasinda ]
3 uou olup olmadi@m kontrol edin,
asir volta)
OV I. Hizlanma veya vavaglama siireler-
Hizlanma i i e S i ook kisa olmas: durumunda,
TR P rerminali ile N terminali L .
sirasimda ) . bu degerleri yiikseltin,
. arasindaki agin voltaj ; 2
agir vollaj degeri 2. +/Pile PR arasindaki fren
- - eri
ov2 direncinde gevsek baglant olup
Sabit hizd 8 olmadifim kontral edin.
oHIE 1FiA
vu 3. P.30 ve P.70 degerlerinin dogru
asin akim

olup olmadifim kontrol edin.
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HIZ SURUCU ARIZA KOD BILGiSI

Koo Ciiriintin Ekram Sehep Sorun giderme
Oov3
YWavaglama i P Terminali ile N Terminali . [
crasmnda ITRT, 3 arasinda agirt voltaj Liitfen OW1, OV 2 ve bakin.
asin voltaj
T I
1TH ; [nvertdril asin ik altinda gok
IGEHE 1, r H r IGBT modili termal 1o- - Nk e
uFun siire stirmaktan
aFin # ' ’ playict rile devrede shre s
VAPIYOT kagimin.
[. P9 ayar degerinin dojr olup ol-
THH x ix madigim kontrol edin (avar degeri,
- 1 Elektronik termal rile ]
Motpminda H gergek motor ile wyamly elmalsdar)
%ﬂ ' " galisiyor
agir ma 2. Yikii azaltma
OHT . Harici termal rile ile motorun
Harici i H r Harici termal ridle calisivor, kapasitesini uyvumluluk
termal risle u ' agisimdan kontrol edin.
galigryor 2. Yikih azaltin.
| . Ancrmal i]t:tiﬁ::i
hiaksimum iletisim yeniden
oPT deneme sawisi, ihlal edildi.
Cevresel N P - fletisim pararmetrelering
:zﬁ:?z u ' 2.iletisim yanda kesildi, . [dogru sekilde ayarlaymn,
: Maksimum iletisim kontrolii
sitre aralifi ihlal edildi.
EEP
&1 - Bellek ROM u arvzah Fabrikayva geri ginderin.
gt ln
J Harici elekiromanyetik
CPU r P !4 e i Harici bozulmay: diizeltin
CPL hatasi Lru bozulma gok giicli
OLS Motor yiikil gok fazla . Motorn yiikiing azaltin,
‘:’ﬁﬁnmya S L 5 : 2. P.22°nin degerini yikseltin,
karst Roruma
'P Clkiﬁ akiini, invertomin nominal LUTL, VT2 ve WoT3 derminallennde kisa
SC 5 i~ P akimindan iki kat daha fazla,  [devre olup olmadiZim kearol edin.(dm,
Asir akim e

molor ¢lekink baglanbisimla)
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Kad Ciomiintii Ekram Sehep Sorun giderme

1. Daha viiksek kapasiteli bir
imvertdr ve motor edinin.,

[

. PIDY geri besleme sinyal
|. Invertér ve motor kapas- )
v ; : kazammmi deferini tekrar
itesi yeterli degil.

2. PIDY hedef deferi
PIDE , e 1. Harici geri besleme cihazinin
E ve geri besleme

PIDY anormal (sensir, ayar direnci vs.) ile

avarlavarak kontrol edin.

degeri gok yiiksck, ;
3 | eki devrenin anzah olup ol-

. gevresel ekipman ;
¥ 4 madiFin kontrol edin..

ArrEas
NTC [.  Ortam sicaklifiu azaltin ve
IGRT . havalandirmayi artirin.
rr IGBT maodiilinin sicaklig o ! i
modu,_agir 1 L Gole illcasle nvertér fammin hasar goriip
l@ﬂ girmedigini kontrol edin.
¥apiyor
1. EKable kurulumunn kontrol edin,
CPR “ CPU yazilim arizasi 2. Parametre ayann komrol eding
CPU anormal 3. Harici anzalan onarin,
b, IDinE Wbl s i 1. Motor viokiond azaltin.
¥ 3 il -
OL2 i £ P'].jj. e ]"‘_Iﬁfr_pm.'a 2. P.155 ve P.1536 paramctrelerinin
Asirt tork i "- E metrelerinin avar deden cok
prAsmany vilksek. degerlering dogru sekilde avarlayin
sevivelerde
AErr 45 tenmanallert Grermde simiilasyon

4-% e Brinde H E . r psem El.:'rl,:l:l-:lz,::g:lirill;ligi.ru,li.' anormal LUtﬁ:F;nF 184 PR

ANOTITE aelende
bagilas hatas

Motz 1. Yukanda belirtlen alurmiar meydona geldiginde, mvertte durur, Lotfen bu alarmlan, sukandos aktorlon
metotlprdan yararanarak cisiin.

2. Alarm kedunun noermal olmavan numaras: P2SS-F.291 " ifude edebilin,
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Kod

Gethriintil Ekram

Sehep

Sorun giderme

|Akim kesintisi

Timek 1gik

ik akim, ;-'u\-alyit kirs) kor-

urma igletim sevivesinden daha yiiksek
oldufiunda, ekranm sol tarafincda
bulumum Gy ek 1 vertiriin
aborm kesimtist modunda oldugun
gosterir. Biiyle bir durumida maotor

diiegiin bir sekilde calismayabalir,

1. P22, P.23 ve P.66
degerlerinin dogru olup
olmadigim kontrol edin.
2. P.T ve P.B degerlennin
cok diisitk olup olmadigim
kontrol edin.

Volta) kesintisi

+P ile -F arasmdaki voliaj gok yilk-
sek oldufunda, ckramn sad tarafinda
buluman g 151k titreserek invertanin
voltaj kesinti modumsda oldufuno
gisterir. Bivle bir dorumda maotor
dilzgiin bir sekilde calesmayabilir.

I. +/F il PR arasina bir

frem ﬁtﬁm ckleyin.

2. P.7 ve PR degerlerinin gok
dilgiik olup olmadigin

koo edin

LV
Diigiik voluay

Citrig voltaj dilsik.

Cilazin normal voliaj

degerlerine gepmesing saglayin,

LT harckaet

Cikos akom nosminal akamn iki

katssdan daha viksek bir deferdeyse,

| fakar vavaglarma seviyesine ulagmiy-

orsd, ekramn her ki tirafindaki alno
wsikian mame iireserek invertinin
LT modunda olduguem gisterir. Bivie
bir durumda motor dikzgin bir gekailde

gahigmayahilir.

I, Ani hezlanma‘yavasiama
durumung kars 1Gfen hiz-
lanma‘vavaslama siiresin

arhrin.

2. Ami viik arhglarindan

kaginin.

Mot Yukandaki fenomenler, mveridrin ¢abisma duramune ghstermek igindir, dolayvisiyla bu durumlarda inveride
durmaz. Yukarnda agklonan anzalan ghemek igin, lifen parametreleri dogrn bir sekilde avarlaym ve gy kaynag ile
vilk deferini dikkatli bir sekilde kontrol edin.
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Ariealar

Kontrol noktalar

Hareketsiz motor

e R/LL, S/'L2 ve T/L3 terminalleri arasindaki giby kaynagn

Woltajimin normal alup olmadifiim kontrol edin.

Ana devre e GE0c ssiEomn agik (on) dumnmda alup olmadiiim kontroel edin.

e invertdr ve motoru birbiring baglavan kablo kurulumunun dogro olup
olmadifin kontrol edin.

. * Yiikiin cok agir olup olmadifim kontrol edin.
ﬁ * Motor rotorunun kilitli olup olmadiin kontrol edin.

= Baslange frekansinm (P.13) cok yitksek bir defere ayarlanip avarlan-
rachgin kontrel edin,
- l::';|'|1:§n'|a. mndunun [|’.7';'_|- IJIIR_I’II l:|-||||1- II!ITJiJl:IIﬂ_lIII kontrg] edin,

Parametre = Maksimum frekansen (P 1) salir -r:-lltT.! I:'I-lll‘l:l.dlj?[ﬁll kontral edimn,

Ji:.l'ﬂ.ﬂ = Ters rodasyon dGnleme fonksiyonunun kesith olup -::l|r|1'.i|‘.‘|||:'.=.||1: komtrol edin.
» Chgrerilim we kaznmim (P 192=F, 199} ayarimin dogre olup olmadigm
kontrol edin,

= Frekans arts degervmn (P.91-F.96}) dodru olup olmadifom konirel edi,

= ks durma sieal “MES nin agik durumada odup olmadi@m kontrol edin,
{ilgil parumetre PLED-P.H4, P26},

= “RES” fonksivonunun agkiON} durumds olup olmadiim kentrol edin,
([lgili parumetre PLED-P .84, P26},

= Haret termal ralenin golesp gahsmuodigim kontrol edin,

= Alarmim devre dist bimkilmpsainim archndun sifirdaoma aslemimin gergeklesip
gerpeklesmaedifing kontrol edin (ALARM g gk

devresi = Volteyakim sinyallermin kablo kurulumuenu ndogrs bir sekilde yapibip
vapilmadi@im kontrod edin,

= 5TF ve STR fonksivonlanmn dogro olup olmadigm kontrol edim (gl
pitrametre PLRO-P.54, P.R6)

= Kontrol devresi kabbo kurulumumda bagiliont v da temas sorunu olup ol-
michgim kontroed edin,

Kontrol

Ters mobor
TOTESVOITL

« LT, WiT2 ve W0T3E terminallerinin faz sirasimim dogmu olup olmadi@me kontrol
edin.

Maotarun rmotasyvon
hz artinlomad

= Yilkiln cok agir olup olmadsgaimn kontrol edin.

= Yavaslamaya karsi koruma sevivesinin (P 22} dofre elup olmadifim kontrol edin.
= Tork amis sevivesinin (PO} gok yiiksck olup olmadigim kontrol edin.

= haksimum frekanso (P verimili elup olmadifim kontrol edin.

Sorunlu hrzlanma!
yvavaslama

simin (.7, LA dogr olup obmadifm konirol edin.
‘;' -

= Woltug / ok

Asgir motor
akimi

« Yiikiin gok agir olup olmadiim kontrol edin,
= Invertir ve motor kapasitesinin uyumlu olup olmadigin kontrol edin.

Calistorma serasimda
hiz varvasyomu

= Vaoltaj / akim giris sinyallerinin gikrdliolerden etkilenip etkilenmedigini kontrol edin.
« Yikon degigiklik gosterip gistermediging kontrol edin.
Adea devrenin kablo uzunlugunon gok uzun olup elmadigon kontrol edin.
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